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Fabian Stasiak posiada certyfikat
Autodesk® Inventor® 2015
Certified Professional

T | autooesc mvenTos 2015

Zhiér éwiczen. Autodesk® Inventor® 2016. Kurs Professional to podrecznik dia
doswiadczonych uzy kownikbw programu Autodesk Inventor, kidrzy chea wdrad yé wswolej
pracy zawodowej specjalizowane moduly dostepne w wersji Autodesk Inventor
Professional 2016. W tym podreczniku zgromadzono materia prezentujacy narzedzia
itechniki pracy zaproponowane w modulach spedjalistycz nych przeznaczonych do:

projektowania przebiegdw instalacji urowych;
projektowania tras wigzek przewoddw | kabli elekirycznych;
prowadzenia symulacji dynamiczmych;

andizy napreder;

analizy konstrukdji z ksztaltownikow;

projektowania form wiryskowych.

W ksigzce polodono szczegdiny nacisk na praklyczne zapoznanie sk z narzedziami
specyficznymi dia danego modulu specjaistycznego. Utytkownik programu bedzie
poznawal interesujacy go lematwykonujac cwiczenia, kidre przygotowano do prowadzenia
samodzielne] pracy z podrecznikiem. Dokdadne przestudowanie danego tematu | uwaine
wykananie éwiczen pozwoli poznaé dany modut specialistyczny i sprawnie zastosowad
oferowane przez program Autodesk Inventor Professional 2016 narzedzia | techniki pracy
do usprawnienia swojego procesu projektowania.
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